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Die Zapfen des Jochs wirken Uber Gleitsteine direkt
auf die Nuten der Lagerteller (Propellerfugel)
Die Kurbelstangen werden reduziert auf Gleitsteine
Crosshead (yoke) with pins acting by means of slide pieces
direct on the grooves of the bearing plates (propeller blades)
The connecting rods are reduced to slide pieces

Joch mit Zapfen wirkt Gber Kurbelstangen auf die Zapfen der
Lagerteller (Propellerfliigel)

Crosshead (yoke) with pins acting by means of connection rods on the
pins of the bearing plates (propeller blades)

Die Nuten des Jochs wirken iiber Gleitsteine direkt auf die
Zapfen der Lagerteller (Propellerfiigel)

Die Kurbelstangen werden reduziert auf Gleitsteine
Crosshead (yoke) with grooves acting by means of slide pieces direct
on the pins of the bearing plates (propeller blades)

The connecting rods are reduced to slide pieces
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Geometrische
Bedingungen

Geometric conditions
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Definitionen

E=const., L=0, A=0 !R((Z):L

E=const. . L=const., A=,/L*~(R—-E)* =const. » R=const.

E(@)=R-cosa» L=0. A=0 . R=const.
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Beispiel NE¥4 — Joch mit Zapfen - Joch mit Kurbelstange - Joch mit Nut
Example Yoke with Pin Yoke with connecting rod Yoke with nut
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Dimensionsloser Verstellweg Dimensionsloses Moment bei konstanter Verstellkraft F
Dimensionless adjusting travel Dimensionless moment relating to a constant adjusting force
Dimensionsloser Verstellweg S(a) Dimensionslose Moment M infolge einer konstanten Verstellkraft F
Dimensionless adjusting travel S(a) Dimensionless moment due to a constant adjusting force F
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