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Kréfte, Moment, Leistung

Forces, moment, power
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Die Wurzeln der exakten Gleichungen kénnen durch die ersten beiden Glieder der Potenzreihe genédhert werden. Damit ergeben sich
unkomplizierte Gleichungen mit ausreichender Genauigkeit fir die weitere Verwendung (Differenzieren, Integrieren). "
The roots of the exact equations can be approximated by the first two terms of the power series. This provides uncomplicated equations
with sufficient accuracy for further use (differentiating, integrating).
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